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    du auch!    du auch! Das Ohmsche Gesetz beschreibt den Zusammenhang 

zwischen Spannung (U, Volt), Strom (I, Ampere) 

und Widerstand (R, Ohm) in einem Stromkreis. 

Der kleine Comic 

verdeutlicht noch-

mals die Wirkungs-

weise bildlich. 

Aus der Ohmschen 

Scheibe kann man 

direkt die Formel 

zur Berechnung der 

gewünschten Größe 

herauslesen.

Das Ohmsche (Ω) Gesetz
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 Umschaltung auf PIN-Nummerierung		               

GPIO.setmode(GPIO.BOARD)

 Umschaltung auf BCM-Nummerierung		               

GPIO.setmode(GPIO.BCM)

 Pin XX als Eingang setzen und Wert einlesen         

import RPi.GPIO as GPIO

XX = 13

GPIO.setmode(GPIO.BOARD)

GPIO.setup(XX, GPIO.IN)

Eingang=GPIO.input(XX)

 Pin XX als Ausgang setzen und High bzw.Low ausgeben

import RPi.GPIO as GPIO

GPIO.setmode(GPIO.BOARD)

XX = 13

GPIO.setup(XX, GPIO.OUT)

GPIO.output(XX.high)

GPIO.output(XX.low)

 PWM-Signal auf BCM 23 (Pin 16) ausgeben	                      

import RPi.GPIO as GPIO

GPIO.setmode(GPIO.BCM)

XX = 23

GPIO.setup(XX, GPIO.OUT)

# Frequenz für PWM auf 50 Hz setzen

p = GPIO.PWM(XX,50)

Raspberry-GPIO: 
Ein-/Ausgabe in Python
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# PWM starten mit 50%-Signal

p.start(50)

# PWM-Signal auf 10% ändern

p.ChangeDutyCycle(10)

# PWM-Frequenz auf 100 Hz ändern

p.ChangeFrequency(100)

# PWM-Ausgabe beenden

p.Stop()

 I2C-Geräteadressen scannen			                   

sudo i2cdetect

 Werte in I2C-Geräte-Register schreiben	           

import smbus

bus = smbus.SMBus(1)

# Geräte-Adresse (z. B. 0x15)

DEVICE_ADDRESS = 0x15

DEVICE_REG_MODE1 = 0x00

DEVICE_REG_OUT0 = 0x1d

# in ein Register schreiben

bus.write_byte_data(DEVICE_ADDRESS, DEVICE_REG_

MODE1, 0x80)

# in ein Register-Array schreiben

out_values = [0xff, 0xff, 0xff, 0xff, 0xff, 0xff]

bus.write_i2c_block_data(DEVICE_ADDRESS, DEVICE_

REG_LEDOUT0, out_values)
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 Struktur und Kontrolle			        	  

void setup () {}

void loop () {}

if (a > b) {x = a;} 		  Bedingungsoperator:

	 else {x = b;}		  x = (a > b) ? a:b;

for (i = 0; i <= x; i++) {}

while (a < b) {}

switch (x) {

	 case 1 : ; break;

	 [default: ;] }

 I/O						           	  

pinMode (pin, [INPUT|OUTPUT|INPUT_PULLUP]);

digitalWrite (pin, [HIGH|LOW]);

x = digitalRead (pin); // 0|1|LOW|HIGH

analogWrite (pin, [0..255]); // PWM

x = analogRead (pin); // 0..1023

 Seriell					          	  

Serial.begin ([300|600|1200|2400|4800|9600|14400|‌ 

19200|28800|38400|57600|115200]); // 8N1

x = Serial.available ();

Serial.write ((byte)x);

Serial.print|println („String“|‘C‘);

Serial.print|println ((int)x, HEX); // BIN|OCT|DEC

Serial.print|println ((float)x [, Dezimalstellen]);

x = Serial.read ();

Arduino: Programmieren in C
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 Servo						                  

#include <Servo.h>

Servo s;

s.attach (pin);

s.write ([0..180]); // Grad

s.writeMicroseconds (int); // üblich: 1000..2000

 SPI (MISO, MOSI, CLK, CS)			               

#include <SPI.h>

pinMode (CS_Pin, OUTPUT);

SPI.beginTransaction (SPISettings ([MHz],

	 [MSBFIRST|LSBFIRST], [SPI_MODE0|‌

	 SPI_MODE1|SPI_MODE2|SPI_MODE3]));

SPI.begin ();

digitalWrite (CS_Pin, LOW);

SPI.transfer (address); 

SPI.transfer (data);  

digitalWrite (CS_Pin, HIGH);

 I2C/TWI (SDA, SCL)				                 

#include <Wire.h>

Wire.begin ();

Wire.beginTransmission (address);// 7 Bit Adresse

Wire.write (x);

Wire.requestFrom (address, len); 

while (Wire.available ())

	 x = Wire.read ();

Wire.endTransmission ();
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